AUTOPILOT

Versailles Grand Parc et VEDECOM (Institut de transition énergétique pour le véhicule décarboné

et communicant) ont remporté Uappel

projets europeen AUTOPILOT visant

ameliorer

'automatisation de la conduite grace a des objets connectés a internet (I0T). LAgglo est retenue
comme site pilote francais de Uexperimentation et VEDECOM a pour mission la coordination

technique et scientifique du projet.

JUREE | janvier 2017 - décembre 2019.

Co0T1 | 25 M€ - dont 3,9 M€ pour les partenaires du
site pilote Versalillais.

45 PARTENAIRES EUROPEENS | Consortium
pluridisciplinaire (secteurs de U'automobile,
academique, des technologies de linformation et .
des collectivités publiques) piloté par ERTICO. °

6 TERRITOIRES D' EXPERIMENTATION |
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Depuis 2015 VEDECOM profite d'une zone dédiee

en centre-ville pour ses expérimentations de
vehicules autonomes sur route ouverte. AUTOPILOT
va permettre d’elargir le circuit existant d’ici 2018
et de developper de nouveaux services de mobilite.
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Ce projet a recu un
financement du programme
de recherche et d'innovation
Horizon 2020 de 'Union
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Européenne dans le
cadre de la convention de
subvention n°731993.
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OBJECTIFS DU PROJET VERSAILLAIS ?

e Experimenter Uapport des nouvelles technologies dans le modele economique des flottes de vehicules
partages
Creer de nouveaux services de mobilite a destination des touristes

Favoriser U'innovation dans U'automobile
Tester le rééquilibrage automatique de flottes de véhicules entre les trois stations [illustration)
Impliguer les utilisateurs finaux

| 4
LES VEHICULES
Une flotte de 10 TWIZY (2 places) autonomes et connectées.

L'internet des objets est un domaine d’'innovation permettant de connecter des milliards de nouveaux
objets qui alimenteront en données des millions de nouvelles applications.




